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 : ف درسهد

ای است که بتواند رفتارو خود را در پاسخ به تغییرات سیستم و اغتشاشات وارد به  کنترل کنندههدف از این درس مطالعه و طراحی  

آن با استفاده از نظریه فازی اصلاح نماید. برای این منظور با دو رهیافت این مساله را بررسی می کنیم. رهیافت نخست متکی بر  

شود و دیگر رهیافت بررسی آن به کمک نظریه معادلات دیفرانسیل استنتاج فازی میهای فازی که منتج به موتور    منطق و مجموعه

 فازی و ورود به بحث کنترل بهینه فازی. 
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فازی، سیستم -7 دیفرانسیل  معادلات  بررسی  های  رهیافت  معرفی  فازی:  بهینه  های  کنترل  فازی، سیستم  دینامیکی  های 

 کنترل فازی و کنترل بهینه سیستم های فازی
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