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 توپولوژیک  آشنایی با دستکاه های دینامیکی  هدف درس :

 

 سر فصل:

مقدمه ای بر سیستمهای دینامیکی توپولوژیکی و مفاهیم اولی .  نقاط ثابت و تناوبی، مجموعه های ناوردا.  ترایای توپولوژیکی..  

مجموعه های حدی، مزدوجی توپولوژیکی..  همپیوستگی، آمیختگی ضعیف، ارایه چند مثال..دستگاه های دینامیکی روی خط  

بریده شده، گراف مارکوف مدار نتاوبی، مجموعه های حدی،  پایداری، پایداری و   حقیقی.. تکرار گرافیکی، نگاشت خیمه

پایداری مجانبی نقاط تناوبی، رفتارهای بازگشتی .. نقاط تقریبا تناوبی، نقاط ناسرگردان، بازگشتی زنجیری..  فضای شیفت،  

عل اسب برای نگاشتهای بازه اای. انتروپی،  نگاشت شیفت و زیر شیفت.. افرازهای توپولوژیکی.. نگاشتهای حساس.. آشوب. .ن

یورک.  -انتروپی برای نگاشتهای بازه ای.. آشوب از دیدگاه دیوینی، آشوب لی  
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